D.06.03.01Scinanie i uzupetnienie poboczy

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacjiclirecznej (SST) § wymagania dotycce
wykonania i odbioru Robét zazanych z wykonaniem uzupetnienia poboczy dla zadani

,Odbudowa drogi gminnej NR 112152R GLINIK GORNY — wies w m. GLINIK GORNY
w KM 1+350 DO 1+950”

1.2.Zakres stosowania SST

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt
1.3.Zakres Robot ujetych w SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycprowadzenia Rob6t zazanych z wykonaniem
uzupetnienia poboczy na podstawie dokumentacjirtieznej — przedmiar Robét, plan sytuacyjny i praogkr
poprzeczne.
1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z normami, wytycznymi i okteniami podanymi
w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne".
1.4.1 Destrukt— materiat pochodgy z frezowania nawierzchni bitumiczne;j
1.5.0g06Ine wymagania dotycgce Robot

Ogolne wymagania dotygze Robét podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania g0l

2. MATERIALY
2.1.Wymagania ogolne
Ogodlne wymagania dotyeze materiatdw podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagagiane" pkt 2.

3.SPRZET
3.1.Wymagania og6lne

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne"Jk
3.2.Sprzet do wykonania uzupetnienia poboczy

Do wykonania uzupetnienia poboczy nglestosowa :
- mieszarki stacjonarne do wytwarzania mieszankiskywa, wypossone w urzdzenia dozujce wod.
Mieszarki powinny zapewaiwytworzenie jednorodnego materiatu o wilgatciooptymalnej.
- male walce wibracyjne do zggyzczania kruszywa.

4. TRANSPORT
4.1.Wymagania ogélne

Ogolne wymagania dla transportu podano w SST D-M{@00. "Wymagania ogélne" pkt 4.
4.2.Transport kruszywa

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu gwarantigymi zabezpieczenie
kruszywa przed rozsypywaniem, wysychaniem i se@gjega

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0go6lne zasady wykonania Robot

Ogodlne zasady wykonania Rob6t podano w SST D-M@0@® "Wymagania ogolne" pkt 5.
5.2.Przygotowanie podiaa

Podiaze pod uzupetienia pobocza stanowi istgejpobocze ziemne. Przygotowanie padipolega
na usunjciu zanieczyszcze humusu i nadmiaru gruntu oraz wyprofilowaniu iggzczeniu podiza do
uzyskania wskanika zagszczenia rownego 1,00.
5.3.Transport i rozscietanie destruktu

Nalezycie wymieszany destrukt naledostarczé na budow w warunkach zabezpiecaaych je przed
wysychaniem i segregacjDestrukt rozcietat recznie po sprawdzeniu prawidtodm wykonania podiga.
5.4.Profilowanie

Przed zagszczeniem raxielany destrukt profilowédo spadkéw poprzecznych i pochylgodiuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasidifowania naley wyréwna lokalne zagtbienia.




5.5.Zaggszczenie

Natychmiast po wyprofilowaniu warstwy nale przystpi¢ do jej zagszczania. Jakiekolwiek
nierébwnaci lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny ky wyréwnane przez spulchnienie
warstwy destruktu i dodanie lub usecie materiatu, a do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach
niedost¢pnych dla walcéw warstwa powinna dyagszczona zaggzczarkami ptytowymi lub ubijakami
mechanicznymi.

Zageszczenie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00.
Wskaznik zag:szczenia nalgy ustalt zgodnie z BN-77/8931-12.

5.6. Wymagania jakosciowe wykonania poboczy
5.6.1.ROwnos¢ w przekroju podiuznym

Odchylenie profilu podiznego poboczy, mierzone zgodnie z ngrBN-68/8931-04 planografem lub
czterometrow fata, nie powinny przekraczalO mm .
5.6.2.Zgodnosé spadku i rownaoéci poprzecznej

Na odcinkach prostych stosujez Spadki poprzeczne - 6,0 %, a na tukach - przechadbdnie z
Dokumentacj Projektova.

Réznice wartgci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunku iagegtowanych nie powinny
przekraczd wartcci bezwzgédnej spadku wecej niz 0 + 0,5 %. Odchylenia rowioi profilu poprzecznego
mierzone taf profilowa z poziomig, nie powinny przekraczal0 mm.
5.6.3.Szeroka¢ poboczy

Odchylenia szerokei, mierzone prostopadle do osi drogi nie powinrngegraczéa + 5 cm w stosunku
do Dokumentacji Projektowe;.
5.6.4.Zaggszczanie poboczy

Wskaznik zag;szczenia powinien ldynie mniejszy i 1,0 zagszczenia maksymalnego okienego
metody normalmy, Proctora wg PN-88/B-04481 (metoda ).
5.6.5.Nosnosé¢ poboczy

Tabela 1 - N@nos¢ poboczy po zagszczeniu powinna odpowiadéwarunkom
Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu ptyty
osrednicy 30 cm [MPa]
Pierwotny Wtérny
100 140

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.0g0Ine zasady kontroli jakd@ci Robot.
Zasady ogolne kontroli jakoi Rob6t podano w SST D-M-00.00.00 "Wymagania og6In
6.2.Badania kontrolne przed wykonaniem poboczy
Obejmuj one:
(a) kontrok jakasci materiatéw w okresie dostaw i przygotowania i - wg p. 2.2
(b) kontrok jakosci wykonania podiéa - polegajca na sprawdzeniu zgodém:
» spadkéw poprzecznych, pochfl@odhwznych oraz réwnéci podiaza - w sposéb gotly, nie
rzadziej nk co 100 m
» zagszczenia podim - co najmniej w 2 przekrojach na dzialce robozejymaganiami dla
podtaza wg p.5.2. W przypadku stwierdzenia przekroczeaaolarancji - usterki w wykonaniu
podtaza naley usurag.
6.3.Kontrola jako $ci poboczy w czasie budowy
6.3.1.Zakres badai
Badania w czasie budowy polegapa sprawdzeniu na kigco, w miae postpu Robdt, jakéci
uzywanych materiatdbw i zgoddoi wykonywanych Rob6t z DokumentacjProjektows i SST. Badania
przeprowadza sidwa razy dziennie na dzialce roboczej.
6.3.2.Kontrola zageszczania poboczy
Zaggszczanie, w przypadku miovosci wykonania badawg BN-77/8931-12, nafy kontrolowa w
analogiczny spos6b jak w 5.7.4. Wgkik zag;szczenia podbudowy powiniendbggodny z 5.7.4.
6.3.3.Kontrola szerokosci
Kontrola szerokéci polega na bezgoednich pomiarach, przynajmniej w 10 miejscach nlaml
Wyniki powinny by¢ zgodne z 5.7.3.
6.3.4.Kontrola spadkéw poprzecznych oraz rownéci.
Réwna¢ w przekroju podtanym sprawdza sico najmniej w dwoch miejscach nazkej dziennej
dziatce robocze;j.




Sprawdzenie spadkow poprzecznych dokonuetath profilowa z poziomia. Spadki poprzeczne i
rownas¢ sprawdza si co najmniej w 5 miejscach na Adej dziennej dzialce roboczej. Wyniki pomiaréw
powinny by zgodne z 5.7.2.

7.OBMIAR ROBOT
7.1.0g0Ine zasady obmiaru Robo6t
Ogoblne zasady obmiaru Rob6t podano w SST D-M-00@0Vymagania ogolne"” pkt 7.
7.2.Jednostka obmiarowa
, Jednostlk obmiarowa Robot zwizanych z wykonaniem uzupehienia poboczy jest rketadratowy
[mA].

8.0DBIOR ROBOT
8.1.0gdIne zasady odbioru Robét

Uzupetnienie poboczy kruszywem podlega odbiorowkscpwemu i kacowemu wg zasad
okreslonych w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt 8
8.2.Zasady posgpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6t powinien maéuje w terminie
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymy@ostpu prac.
8.3. Zasady postpowania w przypadku wyshpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca rob6ét powinien ngéuje w terminie
zaakceptowanym przezAyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymywzostpu prac.

9.PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0g90lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolnet' pk
9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowegoqruzupetnienia poboczy obejmuije:

- prace pomiarowe,

- wyprofilowanie i zagszczenie podim,

- przygotowanie destruktu,

- transport kruszywa na budew

- rozlozenie i zagszczenie destruktu,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w SST,

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réensawierzchni planografem i tat

10.2 PN-84/S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudomaniierzchnia z ttucznia kamiennego

10.3 BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczaniéutnoodksztatcenia nawierzchni podatnych przez
obciazenie piyt

10.4 BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanleimska zagszczenia gruntu

10.5 GDDP - Technologia Robot drogowych w latacB71990 z uzupetnieniami

10.6 IBDiM 1983 - Katalog typowych konstrukcji jezcpodatnych.




